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1. [VADAS

1.1. Matematinio programavimo raidos istorija

Jau nuo seniausiy laiky Zmonés iesko geriausiy sprendimy ir
apskritai sprendiniy, optimaliy vienu ar kitu pozitiriu (kup Flaugiau
maisto, naudos, patogumy ir kuo maZiau pastangy bei iSlaidy).
Optimaliy sprendiniy paieskos, arba optimizavimo, uifigviqiai pqvo
ir yra aktualiis. Seniau tokie uzdaviniai buvo sprendZiami intuityviai, 0
véliau — matematiniais metodais. Dar prie§ misy era graiky
matematikas Euklidas apras¢, kokiais budais galima nubrézti
ilgiausia ir trumpiausia atkarpa, jungian¢ia taska su apskritimu,
matematiniais metodais parodé, kokia turi biiti lygiagretainio forma,
kad jo plotas biity maksimalus. ) _

Zymiis XVII ir XVIII a. matematikai (G. Monge, Z. Lagrange ir
kt.) pasiiilé naujus optimizavimo metodus, kuriais galima spresti
ivairius fizikos ir mechanikos, geometrijos uzdavinius (pavyzdziui,
minimaliy sukimosi pavir§iy nustatymo ir pan). Pranclizy matoma-
tikas ir mechanikas Z. Lagrange (1736-1813) pasitlé¢ optimizavimo
uzdaviniy su lygybiniais apribojimais sprendimo metodus. XIX a.
viduryje Vilniaus universiteto profesorius Z. Revkovskis (1807-
1893) taiké matematikos metodus gelezinkelio tiesimo darby
organizavimui pagerinti.

XX a. atsirado visiSkai naujos klasés uZdaviniai, susij¢ su ukio ar
imoniy valdymu, optimaliu iStekliy paskirstymu bei naudojimu ir
apskritai optimaliy sprendimy priémimu, atsizvelgiant i daugeli sa-
lyguy ir veiksniy. Siekiant tiksliai suformuluoti ir i§spresti tokius uz-
davinius, teko sukurti naujus, labai svarbius optimizavimo metodus.
Pirmasis Zingsnis §iame kelyje — tiesinio programavimo teorijos ir
simplekso metodo plétra. 1937 m. Leningrado (dabar Peterburgas)
universiteto profesorius L. Kantorovi¢ius gavo uzduoti: optimaliai
paskirstyti darba aStuonioms skirtingoms faneros jmonés stakléms,
galin¢ioms gaminti penkiy tipy produkcija, kai Zinomas kiekvienos ju
darbo nasumas ir gaminamos produkcijos asortimento proporcijos.
Mokslininkas suformulavo ir iSsprendé §i uzdavinj kaip tiesinio
programavimo uzdavini. 1939 m. jis iSleido knygele Matematiniai
gamybos organizavimo ir planavimo metodai. Nors dél kompiuteriy



